
Der Roboter als flexibler Assistent in der Produktion 
 

Alexander Barth, Schmachtl GmbH 
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Robotisierung 

humanuide Roboter 



Robotisierung 

 
universell einsetzbar 

 

 
einfach anlernbar 

 

 
schnell integrierbar 

 

 
sicher multiplizierbar 

 

Cobots – flexible Assistenten 



mobile 
Roboterplattformen 

Robotisierung 

 6- oder 7-Achs Kinematik 

 mobile, selbstfahrende Plattform 

 integriertes Sicherheitskonzept 

 kraftsensitive Steuerung 

 Näherungs- und 

Umgebungssensoren 

 optische Sensoren 



Robotisierung 

 bionische Lösungen 

 multifunktionaler Einsatz 

 Nutzung von Standardwerkzeugen 

adaptive Greifer 



Robotisierung 

 keine Expertensystem 

 programmierte Basisfähigkeiten 

 erlernte, trainierte Fähigkeiten 

(deep learning) 

 automatische Bewegungsplanung 

 workspace matching 

Skill basierte 
Programmierung 



Robotisierung 

 Austausch, Verteilung von Skills 

 Multiplikation von Arbeitsabläufen 

 Nutzung verteilter Ressourcen 

Vernetzung 
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2016: ca. 5.000 Einheiten 
2020: 40.000 – 50.000 Einheiten  



hochautomatisierte 
Robotik 

1st 

 robotic revolution 

Roboter-basierte 
Automation 

kollaborierende 
Robotik 

2nd
  

robotic revolution 

sensitive und sichere  
Roboter-basierte 
Automation 

mobile 
Robotik 

3rd  
robotic revolution 

mobile, sensitive und 
sichere  
Roboter-basierte 
Automation 

humanoid 
Robotik 

4th
  

robotic revolution 

kognitive, mobile, 
sensitive und sichere  
Roboter-basierte 
Automation 

Robotisierung 
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Link zum Video: 
https://www.youtube.com/watch?v=iT85sZA-AGQ 
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